Componentes de control 1
para unidades terminales
VAV

Serie Universal, estatica

Para retorno de aire contaminado

o para control de presion

Componentes de control modulares para unidades terminales VAV,
especialmente para materias agresivas en sistemas de retorno de aire
B Modulo de seleccion en funcion de la aplicacion

B Actuadores con fuerzas de actuador seleccionado

Opciones
B Actuadores con funcion de seguridad para lama ABIERTA y lama CERRADA
(actuadores con muelle de retorno)
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Componentes de control para unidades terminales VAV
Informacion general

Serie

Universal, estatica

Informacién general

Control de caudal de aire - BP*

Control de caudal — BB*

Controlador de caudal — XD*

Control de presion diferencial - BR*, BS*
Control de presion diferencial - BG*, BH*
Control de presion diferencial — XE*, XF*

Informacién general y definiciones

Universal, estatica
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Controlador Universal

VRP-M
Ejemplo

Aplicacion

Controladores electrénicos de caudal

Serie Universal (estatica) disefados

para su uso con unidades terminales VAV.
Control de caudal de aire o control de la
presion diferencial estatica de acuerdo con

el principio de medicion de presion diferencial
El transductor de presion diferencial dinamica
y el controlador electronico pueden montarse
de manera conjunta bajo la misma unidad,

o bien en unidades independientes

Actuador o actuador con muelle de retorno,
por separado

Las sefales de salida del controlador

de temperatura de sala, el sistema de gestion
del edificio (BMS), el controlador de calidad
de aire o el control de caudal de aire

en unidades de control similares

Mandos imperativos mediante

interruptores o relés

El caudal de aire o la presién diferencial
del valor de sefal real esta disponible
como sefal de tensién lineal

Parametros de control ajustados en fabrica
No precisa calibrado en obra

En aquellos casos més criticos se debera
realizar un ensayo de compatibilidad de
materiales entre la unidad terminal y el
transductor de presion diferencial,
teniendo en consideracion las sustancias
nocivas involucradas y las posibles
concentraciones de éstas

que puedan producirse.

Mantenimiento

Se recomienda realizar la puesta a cero del
transductor de presion diferencial al menos
una vez al afio

Controlador Universal, estatico, para unidades terminales VAV, control de caudal de aire

Transductor de presion diferencial LITIGERES
Cédigo Controlador estpai tica Servomotor terminales
de VAV
pedido 7 7
AT Modelo | Numero de parte Modelo T Modelo Serie
de parte de parte
BP3 M466EN6| VRP-M M546EJ1 VFP-300| M466EQ9 NM24A-V-ST OI6)
BP1 M466EN6| VRP-M M546EJ1 VFP-300| M466ERO SM24A-V-ST ®
BPB M466EN6| VRP-M M546EJ1 VFP-300| M466EQ9| NF24A-ST (actuador con muelle de retorno) OIO)
LMQ24A-SRV-ST
BPG M466EN6| VRP-M M546EJ1 VFP-300| M466EQ3 (actuador de actuacion rapida) 00®
BB3 M546EG2| VRPVRP M546EJ1 VFP-300 M466DJ8 NM24A-V OB ®
BB1 M546EG2| VRPVRP M546EJ1 VFP-300| M466DG8 SM24A-V ®
BBB | M546EG2| VRPVRP M546EJ1 VFP-300| M466DR1| NF24A-V (actuador con muelle de retorno) OIN)O)
XD1 M546ED5| GUAC-S3 - - M466EL7 227-024-08-V OINIE)
238-024-15-V
B 546EDS| GUAC-S3 - | M466EMO (actuador con muelle de retorno) 010
@ TVR, TZ-Silenzio, TA-Silenzio, TVZ, TVA, TVJ
®@TVT
® TVRK
@ TVLK

Los accesorios se definen con el codigo de pedido de la unidad terminal VAV.
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Componentes de control para unidades terminales VAV
Informacion general Universal, estatica

Controlador universal, estatico, para unidades terminales VAV, controlador de presion diferencial

L. Transductor de presién Unidades
Co;!;go Eonteladel diferencial estatica SR terminales VAV
; Numero Numero Numero 8
edido
p de parte Modelo de parte Modelo de parte Modelo Serie
BR3 M546EN6| VRP-M| M546EJ6 VFP-100 M466EQ9 NM24A-V-ST O
BR1 M546EN6| VRP-M| M546EJ6 VFP-100 M466ERO SM24A-V-ST @
BRB M546EN6| VRP-M| M546EJ6 VFP-100 M466DR2|NF24A-V-ST (actuador con muelle de retorno) OI&)
NMQ24A-SRV-ST
BRG M546EN6| VRP-M| M546EJ6 VFP-100 M466EQ3 (actuador de actuacion répida) QIO
BS3 M546EN6| VRP-M| M546EJ7 VFP-600 M466EQ9 NM24A-V-ST @
BS1 M546EN6| VRP-M| M546EJ7 VFP-600 M466ERO SM24A-V-ST ®
BSB M546EN6| VRP-M| M546EJ7 VFP-600 M466DR2| NF24A-V-ST (actuador con muelle de retorno) 0]IO)
BSG M546ENG| VRP-M| M546EJ7|  VFP-600|  M466EQ3 Ll ansliig iy 010)
(actuador de actuacion rapida)
BG3 M546ED1| VRP-STP| M546EJ6 VFP-100 M466DJ8 NM24A-V O
BG1 M546ED1| VRP-STP| M546EJ6 VFP-100 M466DG8 SM24A-V @
BGB M546ED1| VRP-STP| M546EJ6 VFP-100 M466DR1 NF24A-V (actuador con muelle de retorno) OIO)
BH3 M546ED1| VRP-STP| M546EJ7 VFP-600 M466DJ8 NM24A-V QIO
BH1 M546ED1| VRP-STP| MB546EJ7 VFP-600 M466DG8 SM24A-V @
BHB M546ED1| VRP-STP| M546EJ7 VFP-600 M466DR1 NF24A-V (actuador con muelle de retorno) OIO)
XE1 M546ED6| GUAC-P1 - - M466EL7 227-024-08-V 01O
238-024-15-V
e HERBDR | EL AP - - S (actuador con muelle de retorno) 06
XF1 M546ED7| GUAC-P6 - - M466EL7 227-024-08-V 0IO)
238-024-15-V
i s EEe | EUACARD B B HResAA (actuador con muelle de retorno) 0@
@ TVR, TZ-Silenzio, TA-Silenzio, TVZ, TVA, TVJ
@TVT
®TVRK

Los accesorios se definen con el cédigo de pedido de la unidad terminal VAV.
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Componentes de control para unidades terminales VAV
Informacion general

Funcionamiento

Control
de caudal de aire

Control de la presion
diferencial

K5-1.3-48

Descripcion de funcionamiento

El caudal de aire se define por la medicion

de la presion diferencial (presion efectiva).
Para esta finalidad, la unidad terminal VAV

se equipa con un sensor de presion diferencial.
El transductor de presion diferencia transforma
la presion efectiva en una sefial de tension.

El valor actual del caudal de aire se convierte,
por lo tanto en una senal de tension. El ajuste
en fabrica se realiza de tal manera que 10V DC
siempre se corresponden

con el caudal nominal (V,,,,).-

El valor de consigna del caudal llega desde

un controlador de un nivel superior

(p.e. un controlador de temperatura de sala,

un controlador de calidad de aire, del sistema
de gestion centralizado (BMS) o desde los

interruptores por contacto. El control de caudal es
el resultado entre V,;, ¥ V.4 EXiste la posibilidad
de controlar la temperatura de la sala con mandos

imperativos, p.e. con el cierre completo

de la red de conductos.

El controlador compara la sefial de consigna
del caudal de aire con el valor real, y controla
consecuentemente el actuador.

Principio de funcionamiento -
Universal TROX/Belimo

Universal, estatica

Los caudales V., y V.4, S€ ajustan mediante
potenciometros (VRP) o se almacenan en

el controlador. La tension de alimentacion del
controlador se define en fabrica. El cliente
podra efectuar en obra cualquier modificacion
de manera sencilla mediante un potenciometro,
una herramienta adicional o un portatil con una
herramienta de servicio.

Control de caudal de aire

El controlador de caudal trabaja de manera
independiente de la presion existente

en el conducto

Las fluctuaciones de presion no son

el resultado de variaciones permanentes
en los conductos

Para evitar que la regulacién se mantenga
estable, se proporciona una junta estatica
que impide el movimiento de la lama de la
compuerta

El ajuste de los caudales realizado en fabrica,
puede ser modificado por el cliente

de manera sencilla

Principio de funcionamiento -
Universal TROX/Gruner

@ Transductor de presion diferencial
(@ Actuador

(® Controlador de caudal de aire

@ Valor de consigna

— irr // Vi —— irr // v
+][- +'| -
o[@ [ o[@] [
L A
@ ® @ ®

@@ Transductor de presién diferencial
(@ Actuador

(® Controlador de caudal de aire

(@ Valor de consigna

Descripcion de funcionamiento

El transductor de presion diferencial estatica
transforma la presion diferencial en una sefal
de tension. El valor real de presion diferencial
esta disponible como sefal de tension.

El caudal ajustado en fabrica se situa

en 10V DC y siempre corresponde

a la presion diferencial nominal (Ap,,om)-

El valor de consigna para la presion diferencial
puede ser tanto un valor constante como
provenir de un calibrador de consigna

o desde interruptores de contacto.

El controlador compara el valor de consigna
de la presion diferencial con el valor real,

e interviene en el actuador consecuentemente.
Los valores de la presion diferencial se ajustan
mediante potenciémetros (VRP-STP) o se
almacenan en el controlador. La tensién de

alimentacion del controlador se define en fabrica.

El cliente podra efectuar en obra cualquier
modificacion de manera sencilla mediante
un potenciometro, una herramienta adicional
0 un portatil con una herramienta de servicio.

TROZ®TECHNIK

Control de la presion diferencial

El controlador de presion diferencial trabaja
de manera independiente con respecto

de la presion del conducto

Las fluctuaciones de presién no son

el resultado de los cambios continuos que se
producen en la presion diferencial permanente
Para evitar que la regulacién se mantenga
estable, se proporciona una junta estatica

que impide el movimiento de la lama

de la compuerta

Los valores de presion diferencial definidos en
fabrica pueden ser modificados por el cliente

Control de presion constante

Se emplearan relés o interruptores
contectados a una entrada Y/Z de control

para alcanzar presiones constantes P, ¥ Prax
0 para anular varios valores de consigna.
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Componentes de control para unidades terminales VAV

Informacion general

Principio de funcionamiento -

Universal TROX/Belimo

Universal, estatica

Principio de funcionamiento —
Universal TROX/Gruner
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@ Actuador

@ Valor de consigna
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@ Transductor de presién diferencial
(® Controlador de presion diferencial

Ap Conexion para la presion diferencial

l

2 ; o [l
Fi.-—

@ ®

@ Transductor de presién diferencial
(@ Actuador

® Controlador de presion diferencial
(@ Valor de consigna

Ap Conexion para la presion diferencial
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Componentes de control para unidades terminales VAV

Control de caudal de aire — BP*

Descripcion Aplicacion

— El controlador electrénico VRP-M,
combinado con un transductor de presion
" diferencial VFP-300, funciona como
../ BP* /[ ... .
un controlador Universal
— Regulacion de cuadal de aire

Universal, estatica

Tension de alimentacién

- 0:0-10VDC

— 2:2-10V DC con funcion de cierre
(<0.1VDC)

Modos de funcionamiento

Cédlgo de pedido variable o constante E: Ind|V|dUa| y M: Maestro
- El caudal de aire es medido mediante = Vpin: Caudal de aire minimo
el principio estatico de medicion - Vs Caudal de aire maximo
— Para sefales de mando y valor
real 0-10VDC62-10V DC S: Euncionamiento esclavo
— Entradas por separado para los mandos - Vmin: 0%
imperativos que permite la conexion - Vs Caudal al controlador maestro
centralizada por grupos de controladores
— Con protocolo de comunicaciones MP bus: F:Valor constante
Hasta ocho usuarios, del tipo VRP-M pueden — Vnin: caudal constante
direccionarse en un MP bus (LAN). — Ve 100 %
Esto permite la integracion en sistemas
de nivel superior. El controlador DDC con Los valores se ajustan en fabrica. El cliente define
protocolo de comunicacion MP bus que regula el modo de funcionamiento y los caudales de aire
al controlador Universal. La intefaz Belimo en el momento de cursar el pedido.
UK24LON para sistemas LonWorks; UK24EIB ..
para sistemas EIB; UK24MOD para sistemas Puesta en servicio
Modbus; UK24BAC para BACnet. ~ Noprecisa calibrado en obra
— Durante la instalacion de las unidades
Ejecucion terminales VAV en obra, es importante asignar
Controlador de caudal VRP-M con transductor a cada sala la unidad correcta en funcion de
de presion diferencial VFP-300 los caudales de aire definidos previamente
- BP3: Actuador NM24A-V-ST para unidades - Tras su instalacion y cableado,
TVR, TZ-Silenzio, TA-Silenzio TVZ, TVA, el controlador esta listo para operar
TVJ, TVLK — Los caudales V., YV,4x Pueden ajustarse
- BP1: Actuador SM24A-V-ST para TVT en una fase posterior mediante un mecanismo
- BPB: Actuador con muelle de retorno de ajuste
NF24A-V-ST para unidades TVR, TZ-Silenzio,
TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ, TVT
— BPG: Actuador de actuacion rapida
LMQ24A-SRV-ST para unidades TVR,
TZ-Silenzio, TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ,
TVT, TVLK
Accesorios opcionales
— AT-VAV-B: Mecanismo de ajuste
Datos técnicos Caudal de aire controlador de presion diferencial VRP-M
Tension de alimentacion (AC) 24V AC + 20 %, 50/60 Hz
Tension de alimentacion (DC) 24V DC +10 %
_ mrwm Potencia nominal (AC) incluye un transductor de presion diferencial, sin actuador méax. 2.6 VA
| i | Potencia nominal (DC) incluye un transductor de presién diferencial, sin actuador max. 1.1 VA
ce \ Senal de entrada del valor de consigna 0-10V DC, R, >200 kQ
Senal de salida de valor real 0-10V DC, max. 0.5 mA
et Vi e | Clase de proteccion IEC Il (Tensidén extra-baja de seguridad)
Nivel de proteccion IP 42
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

i J

Controlador Universal
VRP-M

K5 - 1 3 - 50 TROZ®TECHNIK
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Componentes de control para unidades terminales VAV
Control de caudal de aire — BP*

Transductor de presion diferencial estatica VFP-300

Universal, estatica

Tension de alimentacion

desde el controlador

Rango de medicion 0-300 Pa
Linealidad +3Pa
Clase de proteccion IEC Il (Tension extra-baja de seguridad)
Nivel de proteccion IP 42

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

Transductor de presion
diferencial estatica
VFP-300

Actuador NM24A-V y NM24A-V-ST

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 5.5 VA
Potencia nominal (DC) max. 4 W
Par de giro 10 Nm
Tiempo de operacion para 90° 150 s

Senal de control

desde el controlador

weseon s STTH & Clase de proteccion IEC Il (Tensioén extra-baja de seguridad)
e Nivel de proteccién IP 54
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 0.71 kg

Actuador NM24A-V-ST

Actuadores SM24A-V y SM24A-V-ST

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 6 VA
Potencia nominal (DC) max. 4 W
Par de giro 20 Nm
Tiempo de operacion para 90° 150 s

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccion IEC

Il (Tension extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion IP 54
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 0.91 kg
Actuador SM24A-V-ST
04/2013 — DE/es TROZ tecunik K5-1.3-51



Componentes de control para unidades terminales VAV

Control de caudal de aire — BP*

Actuador con muelle
de retorno NF24A-V-ST

Servomotor de actuacion
rapida LMQ24A-SRV-ST

K5-1.3-52

Actuador con muelle de retorno NF24A-V y NF24A-V-ST

Universal, estatica

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 9 VA
Potencia nominal (DC) max. 6.5 W
Par de giro 10 Nm
Tiempo de operacion para 90° <75s
Tiempo de operacion del muelle de retorno <20s

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion IP 54
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 1.91 kg

Servomotor de actuacion rapida LMQ24A-SRV-ST

Tension de alimentacion

desde el controlador VRP-M

Potencia nominal (AC) max. 23 VA
Potencia nominal (DC) max. 13 W
Par de giro 4 Nm
Tiempo de operacion para 90° 25s

Senal de control

desde el controlador VRP-M

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion IP 54
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 0.81 kg
TROZ “technik 04/2013 - DE/es



Componentes de control para unidades terminales VAV
Control de caudal de aire — BP*

Funcionamiento

VRP-M

CE

ragoens  vae-m 1r ILISRARETCS

(@ Controlador VRP-M

(2 Cable para el transductor de presion diferencial
(® Cable del actuador

@ Indicativo luminoso

Universal, estatica

Caracteristicas

Caracteristicas del valor de consigna

Caracteristicas del valor real

V. (100%) V. (100%)
Vs
//
7
//
= ()
k- -~ 3 2
1S Ve = o
=] 7 S £
S @ v 3 =
= 7 | B > %)
|
|
|
0 2 10vDC 0 2 10V DC
Setpoint value signal ——» Actual value signal U5 —
@®»o0-10vVDC @®0-10VDC
®2-10VDC ®2-10VDC

04/2013 — DE/es TROZ tecunik

0-10VDC 0-10VDC
Vsetpoint = W (Vmax_ min) + Vmin Vactual = W Vnom
2-10VDC 2-10VDC
setpoint = 8 (Vmax_ Vmin) + Vmin Vaclual - 8 Vnom
K5-1.3-53



Componentes de control para unidades terminales VAV
Control de caudal de aire — BP* Universal, estatica

Conexiones eléctricas Conexiones terminales
(OO ONONONONG)
1 2 3 4 5 6 7
1 ~ wW MP U5 z1 z2
N N M
| | Universal
ol ol @l

(@ Enchufe para el transductor de presion diferencial
(2 Enchufe para el actuador

(® Enchufe para el mecanismo de ajuste

11: Tierra, neutro

2~ Tensién de alimentacion

3w: Senal de valor de consigna

4 MP: Bus MP

5 U5: Senal de valor real

6 z1: Mando imperativo 1

7 z2: Mando imperativo 2

Universal: VRP-M

Control de caudal variable y mandos imperativos

24V Room temperature
controller
1 ~ y
O O O O O O

‘ s4 /s3/s2/s1

o o0 0O 0O O O O
2 3 4 5 6 7

\
Lo
L
! | \4
\
Universal } }
\
Operating mode E, M, F } }
o
[ .
T \ \
S T !
I : et 1‘ |
L T
P——b—— L A |
o 0o 0 0O 0O 0 O, |
: 1 2 3 4 5 6 7 : '
I I
| Slave controller Universal :
TS
Operating mode S
Funciones de interruptor En combinacioén con distintos mandos imperativos,
S1 Cierre CERRADO los interruptores deben enclavarse

para evitar cortocircuitos.
Diodo: p.e. 1N 4007

S2 Caudal méximo de aire V
S3 Caudal intermedio V4
(s6lo con tension de alimentacion 24 V AC)
S4 Compuerta ABIERTA;
con prioridad sobre los mandos imperativos
Todo ABIERTO: Caudal de aire

max

Universal: VRP-M
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Componentes de control para unidades terminales VAV

Control de caudal — BB*

Descripcion Aplicacion
— Controlador de caudal VRP, en combinacién
con un transductor de presién diferencial
_/BB*/ .. estatica YFP-300, como cqntrolador Universal
— Regulacién de cuadal de aire
variable o constante

Universal, estatica

Modos de funcionamiento
E2: Individual y M2: Maestro

- Vi, Caudal de aire minimo

— V4 Caudal de aire maximo

S2: Funcionamiento esclavo

Codigo de pedido - El caudal de aire es medido - V0%
mediante el principio estatico de medicion — V,.4: Caudal al controlador maestro
— Senal de tension real y comandos
imperativos 2—-10V DC F2: Valor constante
— Entradas por separado para los mandos -V, caudal constante
imperativos que permite la conexion — V,u: 100 %
centralizada por grupos de controladores
. » Los valores se ajustan en fabrica. El cliente define
Ejecucion el modo de funcionamiento y los caudales de aire
Contr0|ad0r de Caudal de aire VRP en e| momento de cursar e| ped|d0
con transductor de presion diferencial
estatica VFP-300 Puesta en servicio
— BBS3: Actuador NM24A-V-ST para TVR, — No precisa calibrado en obra
TZ-Silenzio, TA-Silenzio TVZ, TVA, TV, — Durante la instalacion de las unidades
TVRK, TVLK terminales VAV en obra, es importante asignar
— BB1: Actuador SM24A-V-ST para TVT a cada sala la unidad correcta en funcion
— BBB: Actuador con muelle de retorno de los caudales de aire definidos previamente
NF24A-V-ST para TVR, TZ-Silenzio, — Tras su instalacion y cableado, el controlador
TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ, TVT, TVRK esta listo para operar
- Los caudales V,;,, y V.4 Pueden definirse en
Tension de alimentacion una fase posterior mediante potenciémetros
- 2:2-10VDC
Datos Controlador de caudal VRP
técnicos

Tensién de alimentacion (AC)

24V AC + 20 %, 50/60 Hz

Potencia nominal (AC)

sin servomotor max. 2.6 VA

Senal de entrada del valor de consigna

2-10V DC, R, >100 kQ

Senal de salida de valor real

2-10V DC lineal, max. 0.5 mA

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion

IP 42

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

Controlador universal
VRP

= Transductor de presion diferencial estatica VFP-300

Tension de alimentacion

desde el controlador

Rango de medicion 0-300 Pa
Linealidad + 3 Pa
Clase de proteccion IEC Il (Tension extra-baja de seguridad)
Nivel de proteccién IP 42

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

Transductor de presion
diferencial estatica
VFP-300

04/2013 — DE/es TROZ tecunik
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Componentes de control para unidades terminales VAV

Control de caudal — BB*

Actuador NM24A-V

Actuador NM24A-V

Actuador con muelle
de retorno NF24A

K5-1.3-56

Actuador NM24A-V y NM24A-V-ST

Universal, estatica

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 5.5 VA
Potencia nominal (DC) max. 4 W
Par de giro 10 Nm
Tiempo de operacion para 90° 150 s

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion IP 54
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 0.71 kg

Actuadores SM24A-V y SM24A-V-ST

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 6 VA
Potencia nominal (DC) max. 4 W
Par de giro 20 Nm
Tiempo de operacion para 90° 150 s

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion IP 54
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 0.91 kg

Actuador con muelle de retorno NF24A-V y NF24A-V-ST

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 9 VA
Potencia nominal (DC) max. 6.5 W
Par de giro 10 Nm
Tiempo de operacion para 90° <75s
Tiempo de operacion del muelle de retorno <20s

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion IP 54
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 1.91 kg
TROZ “rechnik 04/2013 - DE/es



Componentes de control para unidades terminales VAV
Control de caudal - BB*

Funcionamiento

VRPVRP

@ Controlador VRP
@) Vi, POtenciometro
(3 Ve POtENCIOMELTO
@ Cable para el transductor de presion diferencial

(®) Cable del actuador

Universal, estatica

Caracteristicas

Caracteristicas del valor de consigna

Caracteristicas del valor real

Vo (100%)
o Vow ___
2
o
[0]
1S
=
o
>
 ______mn ]
e min{Un{ ]
0 2 10V DC
Setpoint value signal w, —»

V_ (100%)

nom

Volume flow

Li Setting range

min unit

,,,,,,,,,,,,, g ceoscomannincossansapnellidonsos:
/
0 2 10V DC

Actual value signal U5 ———»

2-10VDC

S

setpoint — 8

) + Vmin

min.

2-10VDC

_uUs5-2 v

actual — 8 nom
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Componentes de control para unidades terminales VAV

Control de caudal - BB*

Conexiones eléctricas Conexiones terminales

de presion diferencial VFP
(2 Enchufe para el actuador

(corte de fase 0—-20V)
5 U5: Senal de valor real
6y: Senal del actuador
7 zz Mandos imperativos

©0OO0OO0OO0O0O0O0
1 2 3 4 5 6 7
1 o~ w o w, U y z
/A /A
| |Universal
@l @l

(@ Enchufe para el transductor

11: Tierra, neutro

2 ~:  Tension de alimentacion
3w,: Senal del valor de consigna
4 w,: Senal del valor de consigna

Universal: VRP

Universal, estatica

Control de caudal y mandos imperativos, sefial de tensiéon desde 2 hasta 10V DC

Funciones de interruptor
S1 Cierre CERRADO

S3 Caudal minimo de aire V
S4 Compuerta ABIERTA

S2 Caudal méximo de aire V,,,

Todo ABIERTO: Caudal de aire

Operating mode S

24\ Room temperature
controller
1 ~ y
o O o O O O
[, L __
by
[
R S R I
[ >
} P | l_x_,_
I
i ! | | sS4 /s3/s2 /81
\ } : O O O O O O O } |
} | : 1 2 8! 4 5 6 7 } } \V4
| 4
[ | [
} } I Universal } }
P! I
} } |‘ Operating mode E, M, F } }
b [ }
Pl \ } |
| ST 1 \ P
L A I | | |
I : i -
[ \
. o
P——b—— L A |
O 0O 0O 00 O O |
1 2 3 4 5 6 7 !

En combinacioén con distintos mandos imperativos,
los interruptores deben enclavarse

para evitar cortocircuitos.

Diodo: p.e. 1N 4007

Universal: VRP

K5 - 1 3 - 58 TROZ®TECHNIK
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Componentes de control para unidades terminales VAV
Controlador de caudal — XD*

Descripcion

.. [ XD* [ ..

Cédigo de pedido

Aplicacién

— Controlador electronico de caudal GUAC-S3
como controlador Universal con transductor

de presion diferencial integrado
— Regulacion de cuadal de aire
variable o constante

— El caudal de aire es medido mediante

el principio estatico de medicion
— Para sefnales de mando y valor
real0-10VDC62-10VDC

Ejecucion
Controlador de caudal GUAC-S3

— XD1: Actuador 227-024-08-V para TVR,
TZ-Silenzio, TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ,

TVT, TVRK

— XD3: Actuador con muelle de retorno
238-024-15-V para TVR, TZ-Silenzio,
TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ, TVT

Accesorios opcionales
— AT-VAV-G: Mecanismo para ajuste

Tension de alimentacién

- 0:0-10VDC

— 2:2-10V DC con funcion de cierre
(<0.8V DC)

Universal, estatica

Modos de funcionamiento
E: Individual y M: Maestro

- V,i»: Caudal de aire minimo

- V... Caudal de aire maximo

max*

S: Funcionamiento esclavo

- Vi 0%

— V.4 Caudal al controlador maestro

F: Valor constante

- Vi, caudal constante

— V,z: 100 %

Los valores se ajustan en fabrica. El cliente define
el modo de funcionamiento y los caudales de aire
en el momento de cursar el pedido.

Puesta en servicio
— No precisa calibrado en obra
— Durante la instalacion de las unidades
terminales VAV en obra, es importante asignar
a cada sala la unidad correcta en funcion
de los caudales de aire definidos previamente
— Tras su instalacion y cableado,
el controlador esta listo para operar
— Los caudales V,;, YV, Pueden ajustarse
en una fase posterior mediante un mecanismo
de ajuste

Datos técnicos

6 '

Controlador universal
GUAC-S3

Actuador 227-024-08-V

Controlador de caudal GUAC-S3

Tension de alimentacién (AC)

24V AC + 20 %, 50/60 Hz

Tensién de alimentacién (DC)

24V DC =20 %

Potencia nominal (AC)

sin actuador max. 1.2 VA

Potencia nominal (DC)

sin actuador max. 0.6 W

Senal de entrada del valor de consigna

0-10V DC, R, > 100 kQ

Senal de salida de valor real

0-10V DC, méax. 0.5 mA

Clase de proteccion IEC

Il (Tensioén extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion

IP 42

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

Actuador 227-024-08-V

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 3 VA
Potencia nominal (DC) max.2 W
Par de giro 8-15Nm
Tiempo de operacién para 90° 60-120s

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccién IEC

Il (Tension extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion

IP 54 (entrada para cable al final)

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

Peso

0.53 kg

04/2013 — DE/es TROZ tecunik
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Componentes de control para unidades terminales VAV

Controlador de caudal - XD*

Actuador con muelle

de retorno 238-024-15-V

Actuador con muelle de retorno 238-024-15-V

Universal, estatica

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 9 VA
Potencia nominal (DC) max.7 W
Par de giro 15 Nm
Tiempo de operacion para 90° 150 s
Tiempo de operacion del muelle de retorno <15s

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion

IP 54 (entrada para cable al final)

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

Peso

1.8kg

Funcionamiento

K5-1.3-60

Controlador universal GUAC-S3

(@ Conexion para el actuador
(2 Toma de corriente para funcionamiento
(® Conexion para tension de alimentacion, sefal
de comandos imperativos y sefal del valor real
@ Conexiones para el sension de presion diferencial

TROZ®TECHNIK
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Componentes de control para unidades terminales VAV

Controlador de caudal - XD*

Caracteristicas

Caracteristicas del valor de consigna

Universal, estatica

Caracteristicas del valor real

Vo (100%) V, om (100%)
2 2 [)
o o (o]
= = C
g g s
= = g’
(] o =
> > o}
(%}
I ___________________________________________ minunit |
|
0 2 10V DC 0 2 10vDC
Setpoint value signal Y ——» Actual value signal U ———»
@®»0-10VDC @®»O0-10VDC
®2-10VDC ®2-10VDC
0-10VvVDC 0-10VDC
. Y . . . . U .
Vselpo"“ - W (Vmax_ Vmin) + Vmin Vam“a' - W V"‘Om
2-10vDC 2-10VDC
_Y-2 . : - : _U-2 .
setpoint — g Ve ™ Virin) * Vi Veowa = 8 Voom
Conexiones eléctricas Conexiones terminales
O O @) @)
BU BN BK GY
- wr Y/Z U/PP
n ~
Universal
BU L,—: Tierra, neutro
BN ~, +: Tension de alimentacién
BKY/Z: Senfal de valor de consigna y mandos
imperativos
GY U/PP: Senal de valor real y comunicacion
Universal: GUAC-D3, GUAC-S3, GUAC-P1, GUAC-P6
K5-1.3-61
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Componentes de control para unidades terminales VAV
Controlador de caudal — XD*

K5-1.3-62

Universal, estatica

Control variable de aire y mandos imperativos, senal de tension desde 0 hasta 10V DC

Funciones de interruptor
S1 Control de temperatura de sala
83 Caudal maximo V,,,
S4 Compuerta CERRADA

(solo para tension de alimentacion 24 V AC)
S5 Compuerta ABIERTA

(s6lo para tension de alimentacion 24 V AC);

de manera prioritaria sobre los mandos imperativos
Todo ABERTO: Caudal minimo V,

min

Operating mode E,M, F

-
I O O O O

: BU BN BK GY

1

| Slave controller Universal

e

Operating mode S

24V Room temperature
controller
L ~ y
o O o O O O
I
Loy
‘ ‘ r-——>""'7T—— 7T -
[

| Lo
} | | | S5/s4/s3 S1
\ \

\
\ [
L O O O O v X
B BU BN BK GY
I |
} } } Universal
| ‘ |

[
‘ \
by
P
P
\

En combinacion con distintos mandos imperativos,
los interruptores deben enclavarse

para evitar cortocircuitos.

Diodo: p.e. 1N 4007

Universal: GUAC-D3, GUAC-S3

TROZ®TECHNIK
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Componentes de control para unidades terminales VAV
Controlador de caudal — XD*

Universal, estatica

Control de caudal y mandos imperativos, senal de tensiéon desde 2 hasta 10V DC

Funciones de interruptor

S2 Cierre CERRADA
S3 Caudal maximo V,

max

S5 Compuerta ABIERTA

Operating mode S

S1 Control de temperatura de sala

S4 Compuerta CERRADA
(so6lo para tension de alimentacion 24 V AC)

(s6lo para tension de alimentacion 24 V AC);
de manera prioritaria sobre los mandos imperativos
Todo ABERTO: Caudal minimo V,

min

24V Room temperature
controller
1 ~ y
o O o O O O
| S5/S4/S3/ S2 S1
O 0 O O v K
BU BN BK GY
Universal
Operating mode E, M, F
.
I
[
| | |
r—— S S S S S, e
o O O O
BU BN BK GY

En combinacion con distintos mandos imperativos,
los interruptores deben enclavarse

para evitar cortocircuitos.

Diodo: p.e. 1N 4007

Universal: GUAC-D3, GUAC-S3
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Componentes de control para unidades terminales VAV

Control de presién diferencial - BR*, BS*

Descripcién

../ BR* / ...

Cadigo de pedido

../ BS* /[ ..

Cadigo de pedido

K5-1.3-64

Aplicacion

— Controlador de presion diferencial VRP-M,
combinado con un transductor de presion
diferencial estatica VFP-100 6 VFP-600,
como controlador Universal

— Controlador de presion diferencial
estatica variable o constante

— La presién diferencial se mide
mediante el principio de medicién estatico

— Para sefales de mando y valor
real0-10VDCo62-10VDC

— Entradas por separado para los mandos
imperativos que permite la conexién
centralizada por grupos de controladores

— Con protocolo de comunicaciéon MP bus:
Se pueden direccionar hasta ocho usuarios
VRP-M en un bus MP (LAN); Belimo UK24LON
para sistemas LonWorks; UK24EIB para
sistemas EIB; UK24MOD para sistemas
Modbus; UK24BAC para BACnet;
controladores DDC con protocolo
de comunicacion MP bus para el control
del controlador Universal mediante
transferencia de datos

Ejecucion

Controlador de presion diferencial VRP-M

con transductor de presion diferencial

estatica VFP-100

— BRS3: Actuador NM24A-V-ST para TVR,
TZ-Silenzio, TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ

— BR1: Actuador SM24A-V-ST para TVT

— BRB: Actuador con muelle de retorno
NF24A-V-ST para TVR, TZ-Silenzio,
TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ, TVT

— BRG: Actuador de accionamiento rapido
NMQ24A-SRV-ST for TVR, TZ-Silenzio,
TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ, TVT

Controlador de caudal VRP-M con transductor

de presién diferencial estatica VFP-600

— BS3: Actuador NM24A-V-ST para TVR,
TZ-Silenzio, TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ

— BS1: Actuador SM24A-V-ST para TVT

— BSB: Actuador con muelle de retorno
NF24A-V-ST para TVR, TZ-Silenzio,
TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ, TVT

— BSG: Actuador de accionamiento rapido
NMQ24A-SRV-ST para TVR, TZ-Silenzio,
TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ, TVT

Accesorios opcionales
— AT-VAV-B: Mecanismo de ajuste

Tension de alimentacion

- 0:0-10VDC

— 2:2-10V DC con funcion de cierre
(<0.1VDC)

Modos de funcionamiento

— Z:Impulsion

— A:Retorno

La presion diferencial exigida se ajusta en fabrica
El sensor de presion efectiva de la unidad terminal
VAV esta cortocircuitado.

TROZ®TECHNIK

Universal, estatica

Puesta en servicio

— No precisa calibrado en obra

— Durante la instalacion de las unidades
terminales VAV es importante asignar
a cada sala la unidad correcta en funcion
de las presiones diferenciales solicitadas

— Entubado del transductor de presién
diferencial estatica en obra

— Salas con presion positiva:
Conectar la presién de sala al polo positivo
y la sala de referencia al polo negativo

— Salas con presion negativa:
Conectar la presion de sala al polo negativo,
y la sala de referencia al polo positivo

— Presién del conducto de impulsion:
Conectar la presion estatica del conducto
al polo positivo

— Presion del conducto de retorno:
Conectar la presion estatica del conducto
al polo negativo

— Tras realizar la instalacion,
el entubado y el cableado,
el controlador esta listo para su uso

— Los valores de presion diferencial pueden
modificarse en una fase posterior mediante
un mecanismo de ajuste
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Componentes de control para unidades terminales VAV
Control de presion diferencial -

Datos técnicos

,_m_

seeeEns /v T l

»
Controlador Universal
VRP-M

Transductor de presion
diferencial estatica VFP-
100

Transductor de presion
diferencial estatica VFP-
600

Actuador NM24A-V-ST

04/2013 - DE/es

BR*, BS* Universal, estatica

Caudal de aire controlador de presion diferencial VRP-M

Tensién de alimentacién (AC)

24V AC + 20 %, 50/60 Hz

Tensién de alimentacién (DC)

24V DC =10 %

Potencia nominal (AC)

incluye un transductor de presion diferencial, sin actuador max. 2.6 VA

Potencia nominal (DC)

incluye un transductor de presion diferencial, sin actuador max. 1.1 VA

Senal de entrada del valor de consigna

0-10V DC, R, > 200 kQ

Senal de salida de valor real

0-10V DC, max. 0.5 mA

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion

IP 42

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

Transductor de presion diferencial estatica VFP-100

Tension de alimentacion

desde el controlador

Rango de medicion 0-100 Pa
Linealidad +1Pa
Clase de proteccion IEC Il (Tension extra-baja de seguridad)
Nivel de proteccion IP 42

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

Transductor de presion diferencial estatica VFP-600

Tension de alimentacion

desde el controlador

Rango de medicion 0-600 Pa
Linealidad +6 Pa
Clase de proteccion IEC Il (Tension extra-baja de seguridad)
Nivel de proteccion IP 42

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

Actuador NM24A-V y NM24A-V-ST

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 5.5 VA
Potencia nominal (DC) max. 4 W
Par de giro 10 Nm
Tiempo de operacion para 90° 150 s

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccion IEC

Il (Tensioén extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion IP 54
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 0.71 kg
TROZ “tecunik K5-1.3-65



Componentes de control para unidades terminales VAV
Control de presion diferencial - BR*, BS*

Actuador SM24A-V-ST

Actuador con muelle
de retorno NF24A-V-ST

K5-1.3-66

Actuadores SM24A-V y SM24A-V-ST

Universal, estatica

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 6 VA
Potencia nominal (DC) max. 4 W
Par de giro 20 Nm
Tiempo de operacion para 90° 150 s

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion IP 54
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 0.91 kg

Actuador con muelle de retorno NF24A-V y NF24A-V-ST

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 9 VA
Potencia nominal (DC) max. 6.5 W
Par de giro 10 Nm
Tiempo de operacion para 90° <75s
Tiempo de operacion del muelle de retorno <20s

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion IP 54
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 1.91 kg

T ROZ®TECHNIK
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Componentes de control para unidades terminales VAV
Control de presion diferencial - BR*, BS* Universal, estatica

Actuador de accionamiento rapido NMQ24A-SRV-ST

Tension de alimentacién

desde el controlador VRP-M

Potencia nominal (AC) max. 23 VA
Potencia nominal (DC) max. 13 W
Par de giro 8 Nm
Tiempo de operacion para 90° 4s

Senal de control

desde el controlador VRP-M

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion IP 54
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 0.93 kg
Actuador de
accionamiento rapido
NMQ24A-SRV-ST
Funcionamiento VRP-M Rango de presiones
Transductor
Ap [Pa
de presién P [Pal
diferencial AP | desde |hasta Ap,om
Sala
2,5 30 100
VFP 100 1.5 15 50
1.5 8 50
Conducto
15 180 600
VFP 600 7,5 90 300

@ Controlador VRP-M

(® Cable del actuador
@ Indicativo luminoso

(2 Cable para el transductor de presion diferencial

04/2013 — DE/es TROZ tecunik

" Consigna con sefial de control y comandos
imperativos < 30 % de Ap,.. Las presiones inferiores
a Ap,,, se estableceran en cero ya no es posible
controlarlas de manera exacta.
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Componentes de control para unidades terminales VAV

Control de presién diferencial - BR*, BS*

Caracteristicas

Caracteristicas del valor de consigna

Universal, estatica

Caracteristicas del valor real

Ap,,. (Pa)
g
>
[}
[%]
o
Q.
s
c
o
Q2
[a)
____________________________________ _A_Psn_ir_'&'r}i!,,,,,,,
0 2 10V DC
Setpoint value signalw ——
@®»o-10VDC
®2-10VDC

Ap,,. (Pa)
o
@ o
4 2
[ o
© o))
= C
c =
(o ko)
() %]
=
=)
il Lo BPryomt
// //
0 2 10V DC
Actual value signal U5 ——
@®»0-10VDC
®2-10VDC

0-10VDC

w
Apse‘POim = W (Apmax_ Apmin) + Apmir\

0-10VDC

U5
Apactual = W Apnom

2-10VDC

w-2
Apselpoim = 8 (Apmax_ Apmin) + Apmin

2-10V DC

us-2
Apa\clual = 8 Apnom

Conexiones eléctricas

K5-1.3-68

Conexiones terminales

O
4
MP

f)

=0
BN @)

No QO
N~ O

90

M

ol ol ol

Universal

@ Enchufe para el transductor de presion diferencial
(2 Enchufe para el actuador

(® Enchufe para el mecanismo de ajuste

11: Tierra, neutro

2 ~:  Tension de alimentacion
3w: Senfal de valor de consigna
4 MP: Bus MP

5 U5: Senal de valor real
6 z1: Mando imperativo 1
7 z2: Mando imperativo 2

Universal: VRP-M

TROZ®TECHNIK
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Componentes de control para unidades terminales VAV
Control de presion diferencial - BR*, BS* Universal, estatica

Control de presion diferencial y mandos imperativos

24V Setpoint adjuster

AL

O O 5 0 O o

‘ 84 /s3/s2 /31

[

|

|

i |
| O 0O O 0O O 0 O
| 2 3 4 5 6 7
|

|

|

|

|

|

\
\
P
P
1 L \4
| Y
\
Universal } }
\
Operating mode Z, A } }
P
- ;o
\
L . | I
b . | } | |
\ L
| \ ! ! B 4‘
o s
P—————e e Lo do—q |
i O 0O 0O OO0 O O, |
: 1 2 3 4 5 6 7 : '
I I
L Parallel controller Universal :
Operating mode Z, A
Funciones de interruptor En combinacion con distintos mandos imperativos,
S1 Cierre CERRADA los interruptores deben enclavarse
S2 Presién diferencial maxima Ap,, s, para evitar cortocircuitos.
S3 Recorrido del actuador Diodo: p.e. 1N 4007

(solo con sefal de tension 24 V AC)
S4 Compuerta ABIERTA;

con prioridad sobre los mandos imperativos
Todo ABIERTO: Presion diferencial minima Ap,,

Universal: VRP-M

04/2013 - DE/es TROZ “tecunik K5-1.3-69



Componentes de control para unidades terminales VAV

Control de presién diferencial - BG*, BH*

Descripcién

.. | BG* / ...

Cadigo de pedido

../ BH* / ..

Cadigo de pedido

Aplicacion

— Controlador electrénico de presion diferencial
VRP-STP, combinado con un transductor
de presion diferencial estatica VFP-100
6 VFP-600, como controlador Universal

— Controlador de presion diferencial
estatica variable o constante

— La presién diferencial se mide mediante
el principio de medicion estatico

— Senal de tensién real y comandos
imperativos 2—-10V DC

— Entradas por separado para los mandos
imperativos que permite la conexion
centralizada por grupos de controladores

Ejecucion

Controlador de presion diferencial VRP-STP

con transductor de presion estatica VFP-100

— BG3: Actuador NM24A-V para TVR,
TZ-Silenzio, TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ

— BG1: Actuador SM24A-V-ST para TVT

— BGB: Actuador con muelle de retorno
NF24A-V para TVR, TZ-Silenzio,
TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ, TVT

Controlador de presion diferencial VRP-STP

con transductor de presion diferencial

estatica VFP-600

— BHB3: Actuador NM24A-V para TVR,
TZ-Silenzio, TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ, TVT

— BH1: Actuador SM24A-V-ST para TVT

— BHB: Actuador con muelle de retorno
NF24A-V para TVR, TZ-Silenzio,
TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ, TVT

Universal, estatica

Tension de alimentacién
- 2:2-10vVDC

Modos de funcionamiento

— Z:Impulsién

— A:Retorno

La presion diferencial exigida se ajusta en fabrica
El sensor de presion efectiva de la unidad terminal
VAV esta cortocircuitado.

Puesta en servicio

— No precisa calibrado en obra

— Durante la instalacion de las unidades
terminales VAV es importante asignar
a cada sala la unidad correcta en funcion
de las presiones diferenciales solicitadas

— Entubado del transductor de presién
diferencial estatica en obra

— Salas con presion positiva:
Conectar la presién de sala al polo positivo
y la sala de referencia al polo negativo

— Salas con presion negativa:
Conectar la presion de sala al polo negativo,
y la sala de referencia al polo positivo

— Presién del conducto de impulsién:
Conectar la presion estatica del conducto
al polo positivo

— Presioén del conducto de retorno:
Conectar la presion estatica del conducto
al polo negativo

— Tras realizar la instalacion, el entubado y el
cableado, el controlador esta listo para su uso

— Los valores de presion diferencial pueden
ajustarse en una fase posterior mediante
un potenciometro

Datos técnicos

Controlador de presion
diferencial VRP-STP

Transductor de presion
diferencial estatica
VFP-100

K5-1.3-70

Controlador de presion diferencial VRP-STP

Tension de alimentacion (AC)

24V AC + 20 %, 50/60 Hz

Potencia nominal (AC)

incluye un transductor de presion diferencial estatica,
sin actuador max. 2.6 VA

Senal de entrada del valor de consigna

2-10VDC, R, >100 kQ

Senal de salida de valor real

2-10V DC lineal, max. 0.5 mA

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion

IP 42

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

Transductor de presion diferencial estatica VFP-100

Tension de alimentacion

desde el controlador

Rango de medicion 0-100 Pa
Linealidad +1Pa
Clase de proteccion IEC Il (Tensién extra-baja de seguridad)
Nivel de proteccion IP 42

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

TROZ®TECHNIK
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Componentes de control para unidades terminales VAV
Control de presion diferencial - BG*, BH*

Transductor de presion diferencial estatica VFP-600

Universal, estatica

Tension de alimentacion

desde el controlador

Rango de medicion 0-600 Pa
Linealidad +6 Pa
Clase de proteccion IEC Il (Tension extra-baja de seguridad)
Nivel de proteccion IP 42

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

Transductor de presion
diferencial estatica
VFP-600

Actuador NM24A-V y NM24A-V-ST

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 5.5 VA
Potencia nominal (DC) max. 4 W
Par de giro 10 Nm
Tiempo de operacién para 90° 150's

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccion IEC

Il (Tensioén extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion IP 54
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 0.71 kg

Actuador NM24A-V-ST

Actuadores SM24A-V y SM24A-V-ST

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 6 VA
Potencia nominal (DC) max. 4 W
Par de giro 20 Nm
Tiempo de operacion para 90° 150 s

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccion IEC

Il (Tensioén extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion IP 54
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 0.91 kg

Actuador SM24A-V-ST

04/2013 — DE/es TROZ tecunik
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Componentes de control para unidades terminales VAV

Control de presion diferencial - BG*, BH*

Universal, estatica

Actuador con muelle de retorno NF24A-V y NF24A-V-ST

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 9 VA
Potencia nominal (DC) max. 6.5 W
Par de giro 10 Nm
Tiempo de operacion para 90° <75s
Tiempo de operacion del muelle de retorno <20s

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion IP 54
Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 1.91 kg
Actuador con muelle
de retorno NF24A-V-ST
Funcionamiento VRP-STP Rango de presiones
Transductor
Ap [Pa
de presion p[Pa]
diferencial Ap,,” | desde |hastaAp,,,
Sala
2,5 30 100
VFP 100 1.5 15 50
15 8 25
Conducto
15 180 600
VFP 600 7,5 90 300

K5-1.3-72

@ Controlador VRP-STP
(@ Cable del actuador
(® Potenciémetro Ap

@ Cable para el transductor de presion diferencial

Ajuste Ap
El potenciémetro Ap se emplea para ajustar

la presion diferencial Para el control variable de presién

es posible limitar un valor maximo Ap,,,,; este valor
maximo se mantendra estable con una sefal
de entrada de 10V DC.

Los valores en porcentaje hacen referencia a la presion

diferencial nominal (Ap,.n)- El rango de caudales
oscila desde 3 hasta 100 %.

T ROZ®TECHNIK

" Consigna con sefial de control y comandos
imperativos < 30 % de Ap,,,.. Las presiones

inferiores a Ap,;, se estableceran en cero ya
no es posible controlarlas de manera exacta.
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Componentes de control para unidades terminales VAV

Control de presion diferencial - BG*, BH*

Caracteristicas

Caracteristicas del valor de consigna

Universal, estatica

Caracteristicas del valor real

Ap___(Pa)

nom

Differential pressure

0 2 10V DC
Setpoint value signal w, —

@®2-10VDC

Ap___(Pa)

nom

Setting range

Differential pressure

Apmin unit

0 2 10V DC
Actual value signal U5 ——»

@®2-10VDC

2-10VDC

w, — 2
Apsetpoint = 1T Apmax

2-10VDC

Uus5-2
Apactual = T Apnom

Conexiones eléctricas

Conexiones terminales

| | Universal

@ Enchufe para el transductor de presién
diferencial VFP

(@ Enchufe para el actuador

(® Cable de conexién, montado en fabrica
(control de presion constante)
Para ajustar el valor de consigna,
la sefial de control debe estar conectada
al controlador con dos cables ade conexén.
La conexion (2-4) debe eliminarse.

1.1: Tierra, neutro

2 ~:  Tension de alimentacion

3w,: Senal del valor de consigna

4 w,: Senhal del valor de consigna

(corte de fase 0 —20V)

5 U5: Sefal de valor real

6y: Senal del actuador

7 zz.  Mandos imperativos

Universal: VRP-STP

04/2013 - DE/es TROZ “tecunik
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Componentes de control para unidades terminales VAV
Control de presién diferencial - BG*, BH*

Universal, estatica

El control de la presion diferencial incluye un panel de control y mandos imperativos

24V

Setpoint adjuster

L y

O O O O

0 o0 O 0O O O O
1 2 3 4 5 6 7

Universal

Operating mode Z, A

Operating mode Z, A

Funciones de interruptor

S1 Cierre CERRADA

S2 Presién diferencial maxima Ap, s

S3 Compuerta ABIERTA

Todo ABIERTO: Presién diferencial variable

En combinacion con distintos mandos imperativos,
los interruptores deben enclavarse

para evitar cortocircuitos.

S3 S2 /81

Diodo: p.e. 1N 4007

Universal: VRP-STP

K5 - 1 3 - 74 TROZ®TECHNIK

04/2013 - DE/es



Componentes de control para unidades terminales VAV
Control de presion diferencial — XE*, XF* Universal, estatica

Descripcion

o [ XE* /...

Cédigo de pedido

v I XF* /L

Cédigo de pedido

Aplicacion

— Controlador electonico de caudal GUAC-SS3,
en combinacion con un transductor de presion
diferencial estatica VFP-100 6 VFP-600,
como controlador Universal

— Controlador de presion diferencial
estatica variable o constante

— La presion diferencial se mide mediante
el principio de medicién estatico

— Para sefales de mando y valor
real0-10VDC62-10VDC

Ejecucion

Controlador de caudal GUAC-P1

— XE1: Actuador 227-024-08-V por TVR,
TZ-Silenzio, TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ, TVT

— XE3: Actuador con muelle de retorno
238-024-15-V para TVR, TZ-Silenzio,
TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ, TVT

Controlador de caudal GUAC-P6

— XF1: Actuador 227-024-08-V para TVR,
TZ-Silenzio, TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ, TVT

— XF3: Actuador con muelle de retorno
238-024-15-V para TVR, TZ-Silenzio,
TA-Silenzio TVZ, TVA, TVJ, TVT

Accesorios opcionales
— AT-VAV-G: Mecanismo para ajuste

Tension de alimentacién

- 0:0-10VDC

— 2:2-10V DC con funcion de cierre
(<0.8V DC)

Modos de funcionamiento

— Z:Ilmpulsion

— A:Retorno

La presion diferencial exigida se ajusta en fabrica
El sensor de presion efectiva de la unidad terminal
VAV esta cortocircuitado.

Puesta en servicio

— No precisa calibrado en obra

— Durante la instalacion de las unidades
terminales VAV es importante asignar
a cada sala la unidad correcta en funcion
de las presiones diferenciales solicitadas

— Entubado del transductor de presién
diferencial estatica en obra

— Salas con presion positiva:
Conectar la presion de sala al polo positivo
y la sala de referencia al polo negativo

— Salas con presion negativa:
Conectar la presion de sala al polo negativo,
y la sala de referencia al polo positivo

— Presién del conducto de impulsién:
Conectar la presion estatica del conducto
al polo positivo

— Presién del conducto de retorno:
Conectar la presion estatica del conducto
al polo negativo

— Tras realizar la instalacion, el entubado y el
cableado, el controlador esta listo para su uso

— Los valores de presion diferencial pueden
modificarse en una fase posterior mediante
un mecanismo de ajuste

Datos técnicos

6 y

Controlador de presién
diferencial GUAC-P1

Controlador de presion
diferencial GUAC-P6

04/2013 - DE/es

Controlador de presion diferencial GUAC-P1

Tensién de alimentacion (AC)

24V AC + 20 %, 50/60 Hz

Tensién de alimentacién (DC)

24V DC +20 %

Potencia nominal (AC)

sin actuador max. 1.2 VA

Potencia nominal (DC)

sin actuador max. 0.6 W

Rango de medicion

0-100 Pa

Linealidad

+1Pa

Sefal de entrada del valor de consigna

0-10V DC, R, > 100 kQ

Senal de salida de valor real

0-10V DC, max. 0.5 mA

Clase de proteccion IEC

Il (Tension extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion

IP 42

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

Controlador de presion diferencial GUAC-P6

Tension de alimentacion (AC)

24V AC + 20 %, 50/60 Hz

Tensién de alimentacién (DC)

24V DC + 20 %

Potencia nominal (AC)

sin actuador max. 1.2 VA

Potencia nominal (DC)

sin actuador max. 0.6 W

Rango de medicion

0-600 Pa

Linealidad

+6 Pa

Senal de entrada del valor de consigna

0-10V DC, R, > 100 kQ

Senal de salida de valor real

0-10V DC, max. 0.5 mA

Clase de proteccion IEC

Il (Tensioén extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion

IP 42

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

T ROZ®TECHNIK
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Componentes de control para unidades terminales VAV

Control de presidn diferencial — XE*, XF*

Actuador 227-024-08-V

Actuador 227-024-08-V

Universal, estatica

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 3 VA
Potencia nominal (DC) max.2 W
Par de giro 8-15Nm
Tiempo de operacion para 90° 60-120s

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion

IP 54 (entrada para cable al final)

Marcado CE

EMC en cumplimiento con 2004/108/EG

Peso

0.53 kg

Actuador con muelle de retorno 238-024-15-V

Tension de alimentacion

desde el controlador

Potencia nominal (AC) max. 9 VA
Potencia nominal (DC) max.7 W
Par de giro 15 Nm
Tiempo de operacion para 90° 150s
Tiempo de operacion del muelle de retorno <15s

Senal de control

desde el controlador

Clase de proteccion IEC

Il (Tensién extra-baja de seguridad)

Nivel de proteccion

IP 54 (entrada para cable al final)

Marcado CE EMC en cumplimiento con 2004/108/EG
Peso 1.8kg
Actuador con muelle
de retorno 238-024-15-V
Funcionamiento Controlador Universal GUAC-P1 Rango de presiones
'l;ansduggor Ap [Pa]
e presion
diferencial | Ap,;," | desde |hastaAp,,,
Sala
2,5 30 100
GUAC-P1 1.5 15 50
1.5 7,5 25
Conducto
15 180 600
AC-P!
GUAC-P6 7,5 90} 300

K5-1.3-76

(@ Conexiodn para el actuador
(2 Toma de corriente para funcionamiento
(® Conexion para tension de alimentacion, sefal
de comandos imperativos y sefial del valor real
@ Conexiones para el sension de presion diferencial

TROZ®TECHNIK

" Consigna con sefial de control y comandos
imperativos < 30 % de Ap,,. Las presiones inferiores
a Ap,,;, se estableceran en cero ya no es posible
controlarlas de manera exacta.
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Componentes de control para unidades terminales VAV

Control de presion diferencial — XE*, XF*

Caracteristicas

Caracteristicas del valor de consigna

Universal, estatica

Caracteristicas del valor real

Ap,gp (P2) AP, (Pa)
o e
2 2 8
o o 2
o o} ©
I s 2
= = <
c = =
g o o
(0] [0} n
= =
=) =)
Apmin unit A ‘min unit
_______________________________________________ A ... ' 0 N
// 4
0 2 10V DC 0 2 10V DC
Setpoint value signal Y —— Actual value signal U ———
@®»0-10vVDC @®»0-10VDC
®2-10VDC ®2-10VDC
0-10VDC 0-10VDC
Y U
Apsetpoint = 10 (Apmax_ Apmin) + Apmin Apa(:tual= 10 Apnom
2-10VDC 2-10VDC
Y-2 Uu-2
Apselpoim = 8 (Apmax_ Apmin) + Apmi,-, Apactual= 8 Apnom
Conexiones eléctricas Conexiones terminales
O O O O
BU BN BK GY
- A Y/z U/PP
n ~
Universal
BU 1, - Tierra, neutro
BN ~, +: Tension de alimentacién
BKY/Z: Sefal de valor de consigna
y mandos imperativos
GY U/PP: Senal de valor real y comunicacion
Universal: GUAC-D3, GUAC-S3, GUAC-P1, GUAC-P6
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Componentes de control para unidades terminales VAV
Control de presion diferencial - XE*, XF* Universal, estatica

Control de presion diferencial y mandos imperativos, senal de tension desde 0 a 10V DC

Operating mode Z, A

24V AC Setpoint adjuster
L ~ y
o O o O O O

I
Loy
‘ ‘ r-——>""'7T—— 7T -
B
} | | | S5/s4/s3 St
\ \

\
\ \

\ O O O O Y i~
I I RANVIN

\
B BU BN BK GY
| |
} } } Universal
| ‘ |

\
‘ \
by
P
P
\

r il
i O O O O I
: BU BN BK GY :
1 1
| Universal |

Operating mode Z, A

Funciones de interruptor En combinacién con distintos mandos imperativos,
S1 Control de presién diferencial los interruptores deben enclavarse para

S3 Presion diferencial maxima Ap s, evitar cortocircuitos.

S4 Compuerta CERRADA Diodo: p.e. 1N 4007

(solo para tension de alimentacion 24 V AC)
S5 Compuerta ABIERTA

(so6lo para tension de alimentacion 24 V AC)
Todo ABIERTO: Presion diferencial minima Ap,;,

Universal: GUAC-P1, GUAC-P6
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Componentes de control para unidades terminales VAV

Control de presion diferencial — XE*, XF*

Universal, estatica

Control de presion diferencial y comandos imperativos, sefal de tension 2-10V DC

24V AC Setpoint adjuster
Lo~y
o O o O O O
P
oy
‘ ‘ [ T
\
| o
N | | s5/s4/s3/ s2 st
[ I
\
\ I
Ll o O O O vV i
B BU BN BK Gy
I |
} } : Universal
\
} \ } Operating mode Z, A
Py
Co
oL i
[ n |
C B [
\ | }
| | |
r—— e e e e e e
i O O O O |
: BU BN BK GY :
I I
| Universal |
Operating mode Z, A
Funciones de interruptor En combinacion con distintos mandos imperativos,
S1 Control de presion diferencial los interruptores deben enclavarse
S2 Cierrre CERRADO para evitar cortocircuitos.
S3 Presién diferencial maxima Ap .y Diodo: p.e. 1N 4007
S4 Compuerta CERRADA
(s6lo con tension de alimentacion 24 V AC);
con prioridad sobre los mandos imperativos
S5 Compuerta ABIERTA
(s6lo para tensién de alimentacion 24 V AC)
Todo ABIERTO: Presion diferencial minima Ap,;,

Universal: GUAC-P1, GUAC-P6

04/2013 - DE/es TROZ “tecunik
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Informacion general
y definiciones

Caudal de aire variable - VARYCONTROL

Seleccion de producto

Dimensiones pricipales

Definiciones

Valores de correccion para el sistema de atenuacién
Mediciones

Ejemplo dimensionado y seleccion

Funcionamiento

Modos de funcionamiento

04/2013 - DE/es TROZ “tecunik
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Caudal de aire variable - VARYCONTROL
Informacion general y definiciones

Seleccion de producto

Serie
WWC | TVR | TW | TVT [TZSilenzio|TA-Silenzio] TVZ | TVA | TVM | TVRK | TVLK |TVR-Ex

Tipo de sistema
Impulsién de aire
Aire de retorno

Doble conducto
(impulsién de aire)

Conexion a conducto, ventilador en un extremo

Circular
Rectangular

Rango de caudales de aire

Hasta [m®/h] 1080 6050 36360 | 36360 3025 3025 6050 6050 | 6050 | 6050 1295 | 6050
Hasta [I/s] 300 1680 10100 | 10100 840 840 1680 1680 1680 1680 360 1680
Calidad de aire

Filtrado

Oficina con aire de retorno

Con polucién
Contaminado

Tipo de control
Variable

Constante

Min/Max

Control de la diferencia
de presion
Master/Slave
Estanqueidad

Con fugas

Estanco

Nivel de exigencia acustica
Elevado < 40 dB(A)
Bajo < 50 dB(A)
Otras funciones

Medicién del caudal
de aire

Areas especiales

Potentially explosive
atmospheres

Laboratorios, salas
blancas, quiréfanos,
(EASYLAB, TCU-LON II)

Posible

Permitido ante determinadas condiciones: Ejecucién robusta y/o actuador especifico o un producto adicional util

No es posible

K5-15-2 TROZ “rechnik 04/2013 - DE/es



Caudal de aire variable - VARYCONTROL
Informacion general y definiciones

Dimensiones pricipales

Definiciones

QD [mm]

Unidades terminales VAV fabricadas

en acero inoxidable: Diametro exterior

del cuello de conexién

Unidades terminales VAV fabricadas en plastico:
Diametro interior del cuello de conexion

@D, [mm]
Diametro exterior de las bridas

@D, [mm]
Diametro exterior de las bridas

@D, [mm]
Diametro interior para los taladros de la brida

L [mm]
Longitud de la unidad incluyendo el cuello

L, [mm]
Longitud de la carcasa
o del revestimiento acustico

W [mm)]
Anchura del conducto

B, [mm]
Separacion entre taladros en el perfil
del conducto de aire (horizontal)

f., [Hz]
Frecuencia central por banda de octava

Lea [dB(A)]

Ruido de aire generado por una unidad
terminal VAV, teniendo en cuenta la atenuacion
del sistema en dB (A)

Leas [dB(A)]
Ruido de aire generado por una unidad
terminal VAV con silenciador secundario,
teniendo en cuenta la atenuacion del sistema
endB (A)

Lpaz [dB(A)]

Ruido radiado por la carcasa de una unidad
terminal VAV, teniendo en cuenta la atenuacién
del sistema en dB (A)

Leas [dB(A)]
Ruido radiado por la carcasa de una unidad
terminal VAV con revestimiento acustico,
teniendo en cuenta la atenuacion del sistema
endB (A)

Definicién de ruido

B, [mm]
Dimensidn exterior del perfil del conducto de aire
(anchura)

B; [mm]
Anchura de unidad

H [mm]
Altura de conducto

H, [mm]
Separacion entre taladros en el perfil
del conducto de aire (vertical)

H, [mm]
Dimensién exterior del perfil del conducto de aire
(altura)

H; [mm]
Altura de la unidad

n[]

Numero de taladros por brida

T [mm]
Anchura de brida

m [kg]
Peso de la unidad incluyendo un minimo exigido
de accesorios (p.e. Controlador compacto)

Voom [M*/h] y [U/s]
Caudal nominal de aire (100 %)

V [m3h]y [I/s]
Caudal de aire

AV [+ %]
Precisiéon de control

AVcaliente [t %]

Precision en el control del caudal del flujo
de aire caliente en unidades terminales VAV
de doble conducto

Ap, [Pa]
Presién diferencial estatica

Apst min [Pa]
Presion diferencial estatica minima

Todos los niveles de presion sonora
estan basados en 20 pPa.

Presidn diferencial estatica

SN

LD,

2 &
® ®

PA

@ Ruido de aire generado

(2 Ruido radiado por la carcasa

¢ v N

Ap,

st

04/2013 - DE/es TROZ “tecunik
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Caudal de aire variable - VARYCONTROL
Informacion general y definiciones

Las tablas de seleccion
rapida proporcionan los
niveles de presién sonora
que se pueden alcanzar
en el local tanto para el
ruido de aire generado y
para el ruido radiado por
la carcasa. La presion
sonora en un sala es el
resultado de la potencia
sonora de los productos -
para un caudal de aire de
partida y la presion
diferencial - y la
atenuacion y el
aislamiento en obra. Por
lo que habitualmente se
tiene en cuenta, tanto las
los valores de atenuacién
como los de aislamiento.
La presion sonora del
ruido de aire generado se
ve afectada por la
distribucion del aire en la
red de conductos, los
cambios de sentido, las
unidades terminales y la
atenuacion de la sala.El
aislamiento del techoy la
atenuacion de la sala
influyen en la presién
sonora del ruido radiado
por la carcasa.

Valores de correccion
para las tablas rapidas
de seleccidn acustica

Los valores de correccion
para la distribucion en la
red de conductos estan
basados en el numero de
difusores asignados a
cada unidad terminal. Si
solamente hay un unico
difusor (se supone:

140 I/s 6 500 m®h) no se
precisa correccion.

Un cambio de sentido,
p.e.en la conexién
horizontal del plenum del
difusor, teniendo en
cuenta la atenuacion del
sistema. La conexion
vertical del plenum no
afecta en el sistema de
atenuacion. Los cambios
adicionales de sentido
afectan a presiones
sonoras mas bajas

Ks6-15-4

Reduccion de la presion sonora del ruido de aier generado

@ Undiad terminal VAV
(2 Distribucion en el conducto
® Cambio de sentido

@ Unidad terminal
(® Aislamiento del techo

Para calcular el ruido de aire generado se emplea la correccion
por banda de octava en la red de conductos.

V [m®/h] 500 1000 1500 2000 2500 3000 4000 5000
[I/s] 140 280 420 550 700 840 1100 1400
[dB] 0 3 5 6 7 8 9 10

Atenuacion del sistema por banda de octava en cumplimiento
con VDI 2081 para el calculo de ruido de aire generado
63 | 125 | 250 | 500 | 1000 2000 4000 8000
Frecuencia AL
central [Hz]
dB
Cambio
de sentido 0 0 ! 2 3 3 3
Unidad terminal 10 5 2 0 0 0 0
Atenuacion 5 5 5 5 5 5 5
de sala
Correccién por banda de octava para el calculo del ruido radiado por la carcasa
_ 63 | 125 | 250 500 1000 | 2000 4000 8000
Frecuencia AL
central [Hz]
dB

Aislamiento

de techo 4 4 4 4 4 4 4

Atenuacion 5 5 5 5 5 5 5
de sala
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Caudal de aire variable - VARYCONTROL
Informacion general y definiciones

Mediciones

Los datos acusticos
para el ruido de aire
generado y el ruido
radiado por la carcasa
se determinan en
cumplimiento con
EN ISO 5135. Todas
las mediciones se
realizan en sala
reverberante en
cumplimiento con
EN ISO 3741.

Medicidn del ruido de aire generado

@ Sala reverberante
(2 Unidad terminal VAV

® Micréfono

@ Ventilador
(® Seccidn atenuadora

Medicion del ruido radiado por la carcasa

(@ Sala reverberante
(2 Unidad terminal VAV
(® Micréfono

@
’ ®
| =
Ap,, A
@ Leso

@ Ventilador
(® Seccioén atenuadora
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Caudal de aire variable - VARYCONTROL
Informacion general y definiciones

Seleccidn con la ayuda
de este catalogo

Este catalogo ofrece tablas de seleccion
rapida para unidades terminales de aire VAV.
Se muestran niveles de presion sonora del
ruido de aire generado y del ruido radiado

por la carcasa para todos los tamafios nominales.
Ademas, se tienen en cuenta valores
de atenuacion acustica y aislamiento.

Otros caudales de aire y presiones diferenciales

se pueden definir de manera sencilla

y precisa con el programa de seleccion

Easy Product Finder.

Ejemplo de seleccion

Easy Product Finder

Easy Product Finder
permite el calculo
de otros productos
mediante

la introduccion

de parametros
personalizados.

Podra encontrar
Easy Product Finder
en nuestra pagina web.

K6-15-6

Datos iniciales

Vmax
Ap,, =150 Pa

=280 I/s (1010 m¥h)

Nivel de presion sonora deseado

en la sala 30 dB(A)

Seleccioén rapida

TVZ-D/200

Ruido de aire generado Ly, = 23 dB(A)
Ruido radiado por la carcasa Lp, = 24 dB(A)

Nivel de presion sonora de la sala = 27 dB(A)
(suma logaritima con la unidad terminal
suspendida del techo de la sala)

Bestelichiissel (Ankicken zum Andsn) Schaldsmpier
A o -
Regelomponents
Luftqualtit [ J
Betnehsmednen |elebtrisch ~
Belnehshunklion |stetip | ansloge Ansteuerung VAY |
Ansteusiung [o-10v0c v/
SchoelBaufend [otne v/
Sicherheitsfunktion |ohne ]|
Q
Regehung [BCOIVAV-Compact{0- 10¥DC)|LMY-DZMP v @ Produktioto
Vokrnu\_sllom Akustische Eingabedaten
variabel konstant | L, Stibmung ¢ 23 dBja)
Vo £ |/ [54..6048) L, Absirahlung ¢ 31 dBja)
Vo & 1.010[m/h (162, 6048) by, 150/Ps (100,100}
“Vohmenstiom Regeigerst Akustische Ergebnisse
Filer Daten | LwStré... |Lwabst...| De
D ohne D | =
Schaldimpler  |chne und mit #Zll .
e —— T |
von von bis Sticeunasaers . Absirahlgersusch g
L e l L M3 A2 455 = | 21 §®
TVasTS 200 44 1458 a2 1458 w3 2
™ |0 | 2m 214 686 21 ® 26 :
VI TS | 250 216 P 6865 2 <15 ) '°
o - - e
63 125 250 500 x P K B
jHz)
7 ®
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Caudal de aire variable - VARYCONTROL
Informacion general y definiciones

Funcionamiento

Control de caudal de aire

El caudal de aire se controla en circuito cerrado.
El controlador recibe del transductor la senal

de valor real como resultado de la medicion

de presion efectiva. En la mayoria de las
aplicaciones, el valor del punto de consigna
proviene de un regulador de temperatura de sala.
El controlador compara el valor real con el de
consigna, y modifica la sefal de regulacion del
servomotor en caso de que exista una diferencia
entre ambos valores.

Circuito de control

Correccion de un cambio en la presion
existente en el conducto

El controlador detecta y corrige la desviacion

de la presion existente en el conducto,

provocada por ejemplo, por un cambio

de caudal entre unidades. Para que de este modo,
un cambio de presion no afecte en la temperatura
de la sala.

Caudal de aire variable

Si la sefal de entrada se modifica, el controlador
ajusta el caudal de aire al nuevo valor de ajuste.
Rango de caudal de aire variable, existira un
caudal minimo y un caudal maximo de aire.

Esta estrategia de control podra anularse,

p.e. con el cierre del conducto.

Diagrama de control

— el
©) ®
l—'-—

@ ®

@ Transductor de presidn diferencial (presion efectiva)
(2 Actuador

(® Controlador de caudal de aire

@ Valor de consigna

Volume flow

Setpoint adjuster ———»
@ Impulsion de aire
(2 Retorno de aire

Modos
de funcionamiento

Funcionamiento individual

Funcionamiento maestro esclavo (maestro)

o

B’

-1 A
s &

—b-! -1- 'T_

g A=
I i’-
=

Valor constante

Funcionamiento maestro esclavo (esclavo)

au ! BV4

N

-~
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